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1. DANE OGOLNE

1.1 Nazwa opracowania

Projekt tymczasowej i docelowej organizacji rucétap V.

1.2 Inwestor

Gmina Smykow, Smykow 91, 26-212 Smykow

1.3 Autor opracowania
TECHUNION Sp. z 0.0., ul. Daby 5, 40-833 Katowice

1.4 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowdpdelowej organizacji ruchu dla inwestycji pn.:
.Budowa kanalizacji sanitarnej w gminie Smykow dfaejscowdci Smykoéw, Krolewiec, Krolewiec
Poprzeczny, Salata, Zastawie, Adamdw, Piaski Kridlekie”, etap V.

Z uwagi na lokalizagj i zastosowane rozwzania zaprojektowanej kanalizacji nie ma potrzeby
wprowadzania zmian w docelowej organizacji ruchmigjscowdgciach obgtych inwestycy.

Na obszarze obfym inwestycy zaprojektowano sée kanalizacji sanitarnej grawitacyjno-ttocznej
z odprowadzenieniciekdw do istniejcej kanalizacji w miejscowigi Matyniow (gm. Smykow), ktora
odprowadzascieki sanitarne do istniggej, funkcjonujcej (od wrzénia 2011 r.) oczyszczaliiciekow
w miejscowdci Miedzierza (gm. Smykow). Odbiornikiem oczyszcyomsciekdéw sanitarnych jest rzeka
Czarna Taraska (w km 4+6003daca doptywem rzeki Czarnej Koneckiej.

Inwestycja planowana jest do realizacji wsshe etapach:

— etapl: Matynidéw (whczenie do istn. kanalizacji), Smykow ¢é& pétnocna)
— etapll:  Krélewiec, Krélewiec Poprzeczny, Zastawie
— etaplll: Salata

— etap IV: Adamow, Piaski Krélewieckie (€& potnhocna),

— etapV: Piaski Krolewieckie (e&¢ potudniowa),

— etap VI:  Smykdow (cgs¢ potudniowa) — Ostre Gorki.

Zakres opracowania obejmuje projekt organizacjhwudla etapu V, w tym:
« dane dotycgce lokalizacji kanalizacji w pasach drogowych,

» opis organizacji ruchu i zabezpieczenia miejstetro

e oznakowanie drég na odcinkach prowadzenia robot.



1.5 Podstawa opracowania

e Umowa nr 8/2011 z dn. 05.04.2011 zawarta pdzy Gmip Smykéw z siedzifp
w Smykowie 91 na wykonanie projektu technicznegmakaacji sanitarnej na terenie gminy
Smykow, a CITEC-TECHUNION Sp. z o.0. z siedgik Katowicach przy ulicy Dgby 5,

* Projekt budowlany dla inwestycji pn. ,Budowa kawmaliji sanitarnej w gminie Smykow dla
miejscowdci Smykdéw, Krolewiec, Krolewiec Poprzeczny, Sala#gstawie, Adaméw, Piaski
Krolewieckie” — proj. nr 89/CT/11-PB1,

e Projekt wykonawczy pn." Budowa kanalizacji sanigrnv gminie Smykéw dla miejscowai
Smykow, Krolewiec, Krélewiec Poprzeczny, Salatastaaie, Adamow, Piaski Krélewieckie”, etap
I, proj. nr 89/CT/11-PW1

» Decyzja Zargdu Drog Powiatowych w Kigskich z dn. 01.08.2012 zezwaleq na umieszczenie
urzadzer infrastruktury technicznej niezganej z potrzebami zagdzania drogami lub potrzebami
ruchu drogowego tj. sieci kanalizacji sanitarnepvgtacyjno-ttocznej w pasach drogowych drog
powiatowych, znak: Nr OD.5440/284/2012

* Decyzja Wojta Gminy Smykow z dn. 18.07.2012 zezyyaka na lokalizacje w pasach drog
gminnych i drog dojazdowych do pdl gdzen infrastruktury technicznej niezadanej z potrzebami
urzadzenia drogi lub potrzebami ruchu drogowego, zEal6548.4.2012.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 03.07.2003 wrasvie szczegdétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orezmdeer bezpieczéstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U.2003.2181).

* Wizje lokalne w terenie,
+ Ustalenia dokonane z Inwestorem,

+ Ustalenia z wigcicielami dzialek,

2. DANE DOTYCZ ACE LOKALIZACJI KANALIZACJI W PASACH DROGOWYCH

Projektowana kanalizacja sanitarna zlokalizowarsd {etap V) w pasie drogowym drogi gminnej w
miejscowdci Piaski Krolewieckie (dziatka nr ew. 3-678), jestodcinek odcznej diugéci ok. 181 m,
kanalizacja znajduje @ipoza jezdni, ponadto zaprojektowanes Przekroczenia poprzeczne drogi
powiatowej (dziatka nr ew.: 7-205; 3-283; 3-9966583; 3-993) przekroczenia poprzeczne przewidziano
do wykonania metad bezwykopow (przewiert lub przecisk sterowany), jezdnia drqmisiada
nawierzchng bitumiczry i szeroké¢ 4,0 m do 5,5 m oraz pobocze gruntowe z rowem.

Lokalizacg kanalizacji w pasach drogowych drogi gminnej i paiewej w miejscowéci Piaski
Krélewieckie pokazano na rys. nr 89/CT/11-PW2/V/1.

3. OPIS ORGANIZACJI RUCHU | ZABEZPIECZENIA MIEJSCA ROB OT

Dtugaosci odcinkow robét zlokalizowanych w pasie drogowl jego bezpgrednim gsiedztwie nalgy
ustalié z uwzgkdnieniem:

e harmonogramu i projektu organizacji robot,

« istniejacego w rejonie robot uktadu komunikacyjnego, w tyioeliwosci zorganizowania objazdéw,

» zapewnienia défia i dojazdéw do posesji mieszkalnych



3.1.Roboty wymagapce zwezenia jezdni przy zapewnieniu dwoch paséw ruchu

Przy zwezeniu jezdni do szerokoi nie mniejszej jak 5,0 m (przy braku ruchu autiiw), to jest

umazliwiajacej ruch po dwoch pasach ruchu, agleastosowéoznakowanie wedtug schematu nr 1.

Organizacja ruchu i zabezpieczenie rob6t obejmuje:

wzdtwzne zabezpieczenie odcinka rob6t zaporami drogowpojedynczymi U-20a z licami

wykonanymi z folii odblaskowej, wypoganymi w lampy ostrzegawcz#dite zasilane naptiem

bezpiecznym, paavietlane od zmroku déwitu i w warunkach ograniczonej widoczod

umieszczenie od strony najazdu tablicy proveadg chgtej U-3d z licem wykonanym z folii

odblaskowej, wyposanej w lampy ostrzegawczeodhte, zasilane nagtiem bezpiecznym,

podiwietlane od zmroku déwitu oraz w warunkach ograniczonej widocgeip nad tablig nalezy

umiesci¢ znak C-10 (nakaz jazdy z lewej strony znaku),

umieszczenie na kKou odcinka robét (po stronie wyjazdu) zapory pojedhej szerokiej U-20b

z licem wykonanym z folii odblaskowej, wypasemej w lampy ostrzegawczeitte podwietlane od

zmroku doswitu i w warunkach ograniczonej widoczm, zasilane naptiem bezpiecznym,

ustawienie znakéw drogowych, od strony najazdairdthu z przeciwnej strony:

— B-25 (zakaz wyprzedzania), B-33 (ograniczenigdkosci do 40 km/h): w odlegkei 40 m od
tablicy prowadzcej U-3d i zapory U-20Db,

— A-14 (roboty drogowe), A-12b (prawostronne¢zenie jezdni), B-36 (zakaz zatrzymywania):
w odlegtéci 10+ 60 m od tablicy prowadzej U-3d i zapory U-20b,

— B-42 (koniec ogranic#g: w odlegtéci 20 m za zaparU-20b,

zakrycie istnigjcych, kolidupcych znakéw drogowych na czas tymczasowej orgajnizadu,

umazliwienie mieszkacom dojazdu do posesji przez ustawienie nad wykogEmmostow

drewnianych dla pojazdow o wymiarach 3 x 3 m lulpraypadkach koniecznych najeuzgodnt z

nimi termin i czas trwania rob6t unielisviajacych dojazd do posesji,

umazliwienie dogcia do posesji przez ustawienie nad wykopem kfadkk pieszych U-28 o

wymiarach 3 x 1 m,

zabezpieczenie wykopu (po zakaeniu rob6t w danym dniu)od strony posesji przstawienie

przendénego ogrodzenia systemowego

3.2. Roboty wymagapce zwezenia jezdni przy zapewnieniu jednego pasa ruchu

Przy zwezeniu jezdni do szerokoi nie mniejszej jak 2,75 m, to jest uptiaviajacej ruch po jednym pasie

ruchu, naley zastosowéaoznakowanie wedtug schematu nr 2.

Organizacja ruchu i zabezpieczenie rob6t obejmuje:

wzdtwzne zabezpieczenie odcinka rob6t zaporami drogowpojedynczymi U-20a z licami
wykonanymi z folii odblaskowej, wypoganymi w lampy ostrzegawczgbdite zasilane nagtiem
bezpiecznym, paavietlane od zmroku déwitu i w warunkach ograniczonej widoczud
umieszczenie od strony najazdu tablicy prowadgchgtej U-3d i zapory pojedynczej szerokie] U-

20b z licami wykonanymi z folii odblaskowej, wypasaej w lampy ostrzegawczadlte, zasilane



napkciem bezpiecznym, pddietlane od zmroku daswitu oraz w warunkach ograniczonej
widoczndci, nad tablig nalezy umiesci¢ znak C-10 (nakaz jazdy z lewej strony znaku),

e umieszczenie na kou odcinka robot (po przeciwnej stronie najazdyora pojedynczej szerokiej
U-20b z licem wykonanym z folii odblaskowej, wypéasaej w lampy ostrzegawczeite zasilane
napiciem bezpiecznym, pédietlane od zmroku déwitu i w warunkach ograniczonej widoczui

» ustawienie znakéw drogowych:

» od strony najazdu i dla ruchu z przeciwnej strony:

- B-25 (zakaz wyprzedzania), B-33 (ograniczenigdposci do 30 km/h): w odlegkei 40 m od
tablicy prowadzcej U-3d i zapory U-20b,

— A-14 (roboty drogowe), A-12b (prawostronne¢enie jezdni), B-36 (zakaz zatrzymywania):
w odlegtaci 10+ 60 m od tablicy prowadeej U-3d i zapory U-20b,

— B-42 (koniec ograniczg: w odlegtdci 20 m za zaparU-20b,

» od strony najazdu:

- B-31 (pierwszéstwo dla nadjedzajacych z przeciwka): w odlegioi 30 m od tablicy
prowadacej U-3d i zapory U-20b,

» Z przeciwnej strony:

— D-5 (pierwszéstwo na zwzonym odcinku drogi): w odlegéci 30 m od zapory U-20Db,

«  zakrycie istniejcych, kolidupcych znakoéw drogowych na czas tymczasowej orgapizatiu,

» ustawienie sygnalizacjwietlnej sterugcej ruchem automatycznie lub kierowanie ruchem zrze
osoby do tego uprawione,

« umaliwienie mieszkacom dojazdu do posesji przez ustawienie nad wykogssmostow
drewnianych dla pojazdow o wymiarach 3 x 3 m lulpraypadkach koniecznych najeuzgodnt z
nimi termin i czas trwania rob6t unieslisviajacych dojazd do posesji,

» umazliwienie dogcia do posesji przez ustawienie nad wykopem kiadkk pieszych U-28 o
wymiarach 3 x 1 m,

e zabezpieczenie wykopu (po zakaeniu rob6t w danym dniu)od strony posesji przgawienie

przendnego ogrodzenia systemowego

3.3. Roboty wymagapce zamkngcia odcinka drogi dla ruchu kotowego

Przy braku maliwosci zapewnienia szeroko jezdni dla potrzeb ruchu samochodowego, to yest
przypadku konieczrigi zamkngcia odcinka drogi dla ruchu kotowego, naleastosowé oznakowanie
wedtug schematu nr 3.

Dtugosc¢ i lokalizacg przewidzianego do zamkia odcinka drogi nalg ustalt z uwzgkdnieniem:

— mozliwosci zorganizowania objazdu,

— mozliwosci zapewnienia dojazdu lub ruchu pieszego do budwnlzyteczndci publicznej,

— mozliwosci zapewnienia dojazdu i ruchu pieszego do posasjszkalnych,

— planowanego czasu zamkaia odcinka drogi dla ruchu kotowego,

Organizacja ruchu i zabezpieczenie rob6t obejmuje:



1).
2).

3).

4).

5).

6).

umieszczenie na pogiku i na kaicu odcinka rob6t na catej szergkbjezdni zapory pojedynczej
szerokiej U-20b z licem wykonanym z folii odblaskejywwyposaonej w lampy ostrzegawcze
czerwone, zasilane napiem bezpiecznym, pdédietlane od zmroku daéwitu i w warunkach
ograniczonej widoczrigi, nad tablig nalezy umiesci¢ znak B-1 (zakaz ruchu w obu kierunkach),
w przypadku dopuszczenia ruchu pieszego na zaykmiodcinku drogi miejsce rob6t wygrodzi
zaporami drogowymi podwdjnymi U-20c wypasaymi w lampy ostrzegawczedbite, zasilane
napiciem bezpiecznym, pédietlane od zmroku déwitu i w warunkach ograniczonej widoczun
ustawienie znakéw drogowych, od strony najazdairdthu z przeciwnej strony:

— A-14 (roboty drogowe), D-4a (droga bez przejazaupdlegtcei 40 m od zapory U-20b,
zakrycie istnigjcych, kolidupcych znakéw drogowych na czas tymczasowej orgajnizachu,
dostosowanie istniggych znakow drogowych na drogach w rejonie zawtkgio odcinka drogi,
wyznaczenie i oznakowanie objazdéw (w rejonacheaytigilzie taka meliwosé)

umazliwienie mieszkacom dojazdu do posesji przez ustawienie nad wykogEmmostéw
drewnianych dla pojazdow o wymiarach 3 x 3 m lulpraypadkach koniecznych najeuzgodnt z
nimi termin i czas trwania rob6t unieslisviajacych dojazd do posesji,

umazliwienie dogcia do posesji przez ustawienie nad wykopem kiadkk pieszych U-28 o
wymiarach 3 x 1 m,

zabezpieczenie wykopu (po zakaeniu rob6t w danym dniu)od strony posesji przstawienie

przendnego ogrodzenia systemowego

UWAGI KO NCOWE

Do oznakowania stosowanaki o wymiarach "S"sednie) z licami pokrytymi foli odblaskowy.
W przypadku braku nmidiwosci zastosowania odledioi ustawienia oznakowania podanych na
schematach dopuszcz& gimniejszenie odlegéai z wprowadzeniem odpowiedniego oznakowania
i tablic informacyjnych na drogaclhsednich.

W przypadku wygradzania miejsc robét prowadzonych chgach dla pieszych, pieszo -
rowerowych wygrodzenie powinno bywykonane zaporami drogowymi podwéjnymi U-20c.

W przypadku wykopéw w jezdni gbszych nt 0,5 m lub pozostawienia na jezdni maszyn
drogowych, za zaporami drogowymi ustawionymi prpattie do osi jezdni natg stosowa ostony
energochtonne lub pryzmy piasku.

Do budowy kolejnego odcinka kanalizacji i@ przysipi¢ po przywroceniu poprzedniego do stanu
umazliwiajacego ruch kolowy oraz po przeniesieniu oznakowana nasipny odcinek i
dostosowaniu go do miejsca wykonywania robot.

Niniejszy projekt nalgy zaktualizowa przed przysipieniem do rob6t z uwzegtinieniem: projektu
organizacji i harmonogramu rob6t opracowanego pradgkonawe, aktualnego ukladu

komunikacyjnego i oznakowania drog w miejscéercdddamoéw i Piaski Krolewiecki.



Legenda:

projektowana sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

drogi powiatowe
drogi gminne

drogi pozostate

granica pasa drogowego
— —— - obszar aktualizacji treéci mapy zasadniczej

TECHUNION

Sp.zo.0.
40-833 Katowice, ul. Duleby 5
tel.: 32 201 54 40

Nazwa i adres obiektu budowlanego

Budowa kanalizacji sanitarnej w Gminie Smykéw
dla miejscowosci: Smykéw, Krélewiec, Krélewiec Poprzeczny,
Salata, Zastawie, Adaméw, Piaski Krélewieckie

fax: 32 201 54 41 Inwestor GMINA SMYK(;)W Nr projektu
E-mail: biuro@techunion.pl 26§ﬂ3k2$)g‘fw 89/CT/11-PW2V
Skala Tytut rysunku Plan Sytuacyj ny Nr rysunku
1:5000 Lokalizacja robét w pasach drogowych, etap V | 89/CT/11-PW2NV
(Piaski Krélewieckie czes¢ potudniowa) 1
wrzesie ﬁ 2 0 1 2 Imig Nazwisko Nr Podpis

Opr. | mgrinz. Ryszard Dziuba
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Schemat nr 1
Oznakowanie rejonu robét przy zapewnieniu
dwdch paséw ruchu
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Schemat nr 2

Oznakowanie rejonu robét przy zapewnieniu

jednego pasa ruchu
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Schemat nr 3
Oznakowanie rejonu robét przy zamknigtym
odcinku drogi dla ruchu kotowego




