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ST-O WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

Specyfikacja Techniczna okie podstawowe wymagania w zakresie robdt budowlano-
montaowych 1 specjalistycznych unaliwiajagce Uczestnikom procesu inwestycyjnego
prawidtowe techniczne i na wymaganym poziomie §akmvym wykonanie tych robot.
Specyfikacja Techniczna ( ST ) ma zastosowanie prggonywaniu roboét realizowanych na
podstawie dokonanego zgtoszenia wykonania robobwlashych nie wymagagych uzyskania
pozwolenia na ich wykonanie.

Integralny czescia Specyfikacji TechnicznejasProjekty na podstawie, ktorych oma okréli¢
szczegotowo zakres i rodzaje robdét potrzebnych ykowania obiektu.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ST-0 ,Wymagania Ogolne" asilnse do wymagé technicznych
dotyczcych wykonania i odbioru Robét, ktére zostawykonane w ramach zadania pn.:
,ZZWiekszenie jakaci nauczania i poprawia zdrowia uczniébw poprzez moernizacje i
doposaenie infrastruktury dydaktycznej i sportowej w Gminie Smykow’

1.2. Niektore okrelenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
Inwestor -jednostka organizacyjna lub osoba odpowiedziatnmwestyog w imieniu, ktérego z
upowanienia mae wystpowa np. Inwestor Zagpczy a dalej Nadzor Techniczny Inwestorski,
Nadzor Autorski.

Wykonawca- przyjmujacy zamowienie na wykonanie inwestycji.

Roboty - budowa i prace poleggje na montau, remoncie lulvozbiérce obiektu budowlanego.
Materiaty - wszelkie tworzywa niezigne do wykonania Robot, zgodne z Dokumengtacj
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pinezstora.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.3. Ogollne wymagania dotyczce Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgodioz
Dokumentagj Projektowg ST i poleceniami Inwestora.

1.3.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w okre&lonym terminie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, jeden egzemplarze DokuaognWykonawczej i jeden komplety
ST.

1.3.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza do opracowania przez \Wakee. \WWykonawca winien wykorta
dokumentagj powykonawcg catasci wykonanych robét.



1.3.3. Zgodn&t Roboét z DokumentagijProjektowa i Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Technicznel®wizujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie mze wykorzystywad btedow lub opuszczew Dokumentacji, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadogilnwestora, ktory dokona odpowiednich zmian, pomkavub
interpretacji tych dokumentow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materigtis lzgodne z DokumentacProjektovy i

ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od

ktorych dopuszczalne gsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy

materiatow i elementéw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodndé z

okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracz& dopuszczalnego

przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nieds w peini zgodne z DokumentacProjektowy
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyeda
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.3.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania bezpiéstrea Terenu Budowy w

okresie trwania realizacji Kontraktuz ado zaka@czenia i odbioru kécowego Robdét, a w

szczegolnéci:

- utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu os@pkonujcych czynnéci zwigzane z
robotami i nienaruszaldé ich mienia staagcego do pracy a tak zabezpieczy Teren Budowy
przed dosipem osbéb nieupowaionych.

- fakt przystpienia do Robdt Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenimjejscach i ildciach okrélonych przez
Inwestora tablic informacyjnych, ktérych §tebedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caty okres
realizacji Robot.

1.3.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrek zng i stosow& w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawcathzie:

- utrzymywa Teren wykonywania robot w stanie bez wodygte)j,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio przepisow i norm
dotyczzcych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraziZie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastvie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgdl na:



- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog ziigavych.
Wykonawca zobowzany jest do zastosowarsiadkdw ostranosci i zabezpieczgeprzed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnychkapyi tub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mazliwoscig powstania pgzaru,
- hatasem i drganiami.

1.3.6. Ochrona przeciwparowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pejdzd
Materiaty tatwopalne ¢da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisia
zabezpieczone przed dgzem 0sbb trzecich
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez persdifgkonawcy.

1.3.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadoweryite do Robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawnione jednostki, jednoznacznie élkjgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow narodowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot ezpkaiczeniu Robot ich
szkodliwg¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagay tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajicy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow od wiagiwych organéw
administracji pastwowe].

1.3.8. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzialsych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacjizidzex w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadéminwestora i witadze lokalne o
zamiarze rozpogzia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyidstalacji
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Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inwestora i zasdewane witadze orazdrie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uzzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

1.3.9. Ograniczenie obgien osi pojazdow
Wykonawca stosowsasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na  przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie ridab zezwolenia od
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéevkazdym takim przewozie dulzie
powiadami& Inwestora. Pojazdy tadunki powodag nadmierne obgienie osiowe nie dulg
dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy (drogi) w affsie Terenu Budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprgawszelkich uszkodze

1.3.10. Bezpiec#sstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczéastwa i higieny pracy. W szczegékmw Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych obowazujacych wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni gdzie
utrzymywa wszelkie urzdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéastwa publicznego.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do Robdét od daty rozpecim do daty wydania potwierdzenia zékeenia przez
Zamawiajcego. Wykonawca dalzie utrzymywé Roboty do czasu kKoowego lub w
szczegoblnych przypadkach do czasu uzgodnionegomnzawepcym odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety bylty w zadowalagym
stanie przez caty czas, do momentu odbiomckaego.

1.3.12. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie obowizujace przepisy i wytyczne, ktorey sv
jakikolwiek sposob zwizane z Robotami idalizie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadz&obot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych, odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa& Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiaic kopie zezwol&i inne odnéne dokumenty.



2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW | MATERIALOW
Zastosowane materiaty posiaglajtasciwosci uzytkowe spetniajce podstawowe wymaganiaa s
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednogtgovstosowania w budownictwie zgodnie
z Prawem Budowlanym,a w szczegolriei:

- certyfikat na znak bezpiearmtwa,

- dokonano oceny zgodém | wydano certyfikat zgodriai lub deklaragj zgodndci z Polskimi
Normami lub aprobattechnicza,

- 3 umieszczone w wykazie wyrobow budowlanych nie agygh istotnego wpltywu na
spetnianie wymaga podstawowych oraz wyrobow wytworzonych i stosowdmyvedtug
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej,

- 33 0znaczone znakowaniem CE.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@il erenie Budowydula wykorzystane

do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio donaga Kontraktu lub wskazalnwestora.
2.1. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom.
Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy. Kady rodzaj Robdt, w ktorym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykozde sk z jego nie przyciem i
niezaptaceniem.
2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane méterdo czasu gdy duag one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swgpkasé i
wiasciwosci do Robot i byty dogpne do kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olgtbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza Terenem Budowwigjscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow.
Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje ainwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatbw w wykonywanych Robotach, Wykooawprzed #yciem materiatu
powiadomi Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzejterialu nie mee by paézniej
zmieniany bez zgody Inwestora.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Rob6t. &ywany sprzt powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST lub Projekcie OrgarjiZ&obot.



Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe].

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma bytrzymywany

w dobrym stanie i gotowosi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosyodowiska i
przepisami dotycrymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Kontraktu, zostamzdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Roboét.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakd wykonywanych Roboét i wkziwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej i ST.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetnid wymagania dotyce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychigeét na osie i innych parametrow
technicznych. Wykonawca ¢bizie usuwé& na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Rozpoczcie budowy nasgpuje po podjciu prac przygotowawczych na terenie budowy:
Prace przygotowawcze mphy¢ wykonywane tylko na terenie @bym zgtoszeniem.

Inwestor jest obowizany zawiadondi o0 zamierzonym terminie rozpagda rob6t budowlanych,
na ktore jest wymagane zgtoszenie dotary organ oraz projektanta sprawcggo nadzor nad
zgodndcia realizacji budowy z projektem, co najmniej na 21 ptzed ich rozpoeziem.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgddnie z obowzujacymi przepisami
techniczno-budowlanymi i normami oraz za jg@kaastosowanych materiatow i wykonywanych
Robot, za ich zgodrsé z Dokumentagj Projektows, wymaganiami ST..

5.2. Program organizacji robot i zapewnienie jakeci.

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwespoojekt
organizacji robot i zapewnienia jad@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robdét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarguejwykonanie
Robot zgodnie z DokumentacjProjektovg i ST i innymi ustaleniami przekazanymi przez
Inwestora.



5.3. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robét ddizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robot i jakdci
materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtikdin wtagczapc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania prébek i badeateriatow
oraz Robot.

Wykonawca dostarczyéwiadectwa, ze wszystkie stosowane ygdzenia i sprgt badawczy
posiadag wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

5.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarye¢tls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki.

5.5. Badania prowadzone przez Inwestora.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dimgwvania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowzrddta ich wytwarzania, zapewniona mgdbaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonapwoyducenta materiatow. Inwestor peo
pobierg probki materiatdw i prowadzibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inwestor poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutadkowych
bada, albo oprze si wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i
Robot z DokumentagjProjektovg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhyitib
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawg

5.6. Atesty jakasici materiatdw i urzadzen.

Przed wykonaniem badgakaosci materiatow przez Wykonawg Inwestor mae dopuci¢ do
uzycia materialy posiadage atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atestywgymagane przez ST, k@a partia dostarczona do
Robét lzdzie posiadaatest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Materialy pimige
atesty a urgzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.zd& zostanie
stwierdzona niezgod®é ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub

urzadzenia zostanodrzucone.



5.7. Dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsnastpujace dokumenty: pozwolenie na realizagpdania
budowlanego, protokoty przekazania Terenu Budowgtgkoty odbioru Robét, protokoty z
narad i ustale korespondengjna budowie.

Do dokumentoéw budowy zaliczagshastpujace dokumenty: pozwolenie na realizagpdania
budowlanego, protokoty przekazania Terenu Budowgtgkoty odbioru Robét, protokoty z
narad i ustalg korespondengjna budowie.

Dokumenty budowy dxla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne i przedstawiane do wglu nazyczenie
Inwestora.

6. KONTROLE, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT

6.1. Rodzaje odbioréw Robdt.

W zalenosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty legdp
nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inwestorg pdziale Wykonawcy:

- odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbidr czsciowy,

- odbidr kaicowy.

6.2. Odbior Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu.

Odbior Robot zanikggych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegry zakryciu.

Odbiér Roboét zanikagpych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolnego pospu Robdét. Odbioru
Robét dokonuje Inwestor.

Jaka¢ 1 ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokudwent
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagjia
w konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.3. Odbior czsciowy.

Odbiorem cezsciowym mae by objeta cz$¢ obiektu lub robét stanowdych zamknita catasc.
Czgsciowy odbior obiektu powinien ldydokonany przez komisjpowotary przez Inwestora. W
sktad komisji powinni wchodéi przedstawiciel Inwestora, przedstawiciel Wykongwc



Kierownik Robét, Kierownicy Robét Specjalistycznyf@odwykonawcy) i inne osoby powotane
w skiad komisiji.

Z dokonanego odbioru egciowego powinien by sporadzony protokot, w ktorym powinny gy
odnotowane wykryte wady i usterki, a takpowinien by podany termin ich uswgia . W
protokole powinna by réwniez podana ocena jaka i prawidtowaci wykonanych rob6t lub
czesci obiektu.

6.4. Odbior koncowy.

Kiedy catg¢é Robot zostanie zasadniczo wkaona i przejdzie zadowadap Proby Kdcowe

Wykonawca zawiadamia o tym Inwestora.

Odbiér kacowy obiektu dokonywany przez Inwestora zmoby polczony z odbiorem

dokonywanym przezaytkownika.

Odbioru kaicowego obiektu dokonuje przedstawiciel Inwestorazefstawiciel ten ma

korzysta& z opinii komisji powotanej w tym celu przez Inwest.

Przed dokonaniem odbioru ikmowego obiektu oddagy powinien przeprowad&i lub

spowodowa przeprowadzenie przewidzianych w przepisach luiestdnych w umowie prob

oraz uzyskéaod wiaciwych organow zawiadczenia.

Przy dokonywaniu odbioru k@owego odbierary (komisja odbioru) powinien stwierdzi

- zgodné¢ wykonanych robdét z dokumentacja projektowo-kosaowg, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot, aktualnymormami lub przepisami, zasadami
ogolnie przygtej wiedzy technicznej oraz umaw

- mazliwos¢ oddania obiektu we wiadanie Inwestoraytiiownika).

Przed przysipieniem do odbioru kitowego wykonawca robét (odday) jest zobowjzany do:

- przygotowania dokumentow pozwaleych na naleyta ocerr wykonanych robot
budowlanych, a w szczegOkw umowy wraz z jej pgniejszymi uzupetnieniami i
uzgodnieniami,

Z odbioru kacowego powinien hy spisany protokét, podpisany przez upamianych

przedstawicieli Zamawiagego i oddajcego wykonane roboty budowlane i przez osobyaber

udziat w czynnéciach odbioru.

6.5. Dokumenty do odbioru kacowego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofic&wego Robot jest protokdt odbioru
koncowego Rob6t spogdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:
- dokumentagj Projektovs z naniesionymi zmianami,
- specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia Inwestora, zwlaszcza przy odi@ Robot zanikagych i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zatgce
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- atesty jakéciowe wbudowanych materiatéw,
- wyniki bada i pomiarow elektrycznych,
- inne dokumenty wymagane przez Zamayaego.
Sprawozdanie technicznedzie zawieré&
- zakres i lokalizagj wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokuagnProjektowej przekazanej przez
Zamawiajicego,
- uwagi dotycace warunkow realizacji Robot,
- dat rozpoczcia i zakaiczenia Robét.
W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod watgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego Robot.
Termin wykonania Robo6t poprawkowych i Robét uzugitych wyznaczy komisja.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Specyfikacje Techniczne w mdych miejscach powotgjsic na Polskie Normy (PN), przepisy

brarvowe, instrukcje. Naley je traktowd jako integralg czes¢ i nalezy je czyt& tacznie z

Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wpstvaty. Rozumie si iz Wykonawca jest

w petni zaznajomiony z ich zawaftdg i wymaganiami. Roboty dola wykonywane w

bezpieczny sposolcisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisarbbwiagzujacymi w

Polsce a w szczegolfm:

- Ustawa z 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane D22@03 r. Nr 207, poz. 2016 (tekst jednolity).
- Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 wizia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisdw bezpiecastwa i higieny pracy Dz. U. 2003 r. Nr 169, poz5Q6tekst jednolity).

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z 14 roza 2000 r. w sprawie
bezpieczéastwa i higieny pracy przyecznych pracach transportowych Dz. U. 2000r. Nr 26,
poz. 313.

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jestkowego stosowania wyrobow
budowlanych. (Dz. U. Nr 107, poz. 679).

- Ustawa z 31 stycznia 1980 r. o ochronie i ksatediniusrodowiska Dz. U. 1994 r. Nr 49, poz.
196-(tekst jednolity). Rozpogdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 16
sierpnia 1999 r. w sprawie warunkéw technicznygytkowania budynkow mieszkalnych Dz.
U. Nr 74, poz. 836
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ST. 2 Sitownie zewgtrzne CPV 45112723-9

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacjy svymagania dotyege wykonania i odbioru robot dla
zadania pn.: Zwiekszenie jakd&ci nauczania 1 poprawia zdrowia ucznidw poprzez
modernizacje i doposaenie infrastruktury dydaktycznej i sportowej w Gminie Smykow’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowash jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Niniejsza SST dotyczy wszystkich czysob magcych na celu dostawi monta urzagdzen
sitowni zewrgtrzne;j.

Zakres robot olgtych niniejsa SST :

- dostarczenie ugdzen,

- wykonanie dotéw fundamentowych,

- obsadzenie fundamentow prefabrykowanych,

- zasypanie fundamentow z zagczeniem,

- monta urzadzen: /wyroby gotowe fabrycznie wykazone/

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowrujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

Fundament prefabrykowany — element betonowy z auwsagni kotwami do mocowania
podstaw urzdzenia.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, ich zgodsé z dokumentagj
projektowy, SST i poleceniami kyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW | MATERIALOW

Ogdblne wymagania dotygee materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsv ST 0.0 -
Wymagania ogolne.
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2.1 SPECYFIKACJE TECHNICZNE URZ ADZEN
Blegacz

Opis urzadzenia:

Wzmacnia mgsni konczyn dolnych, brzucha oraz ¢ani w ledzwiowym odcinku kegostupa.
Poprawia funkcjonowanie &reniowo- oddechowego oraz ksztattuje koordynacjaoug.
Wspomaga réwnieredukcje nadmiernej tkanki ttuszczowej.

Typ: Aerobowe

Stopien trudnosci: tatwe

Przeznaczeniedla wytkownikow w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
Dopuszczalne obgjzenie urzadzenia: 120 kg

Liczba uzytkownikéw: 1

Sposobéwiczenia: Chwyt rekoma za pagcz, ustaw stopy na podestach. Wyprostuj plecy i
wykonuj naprzemienne ruchy nég w przéd i tyt.

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 135 cm

Szerokd¢: 74 cm

Dlugos¢: 120 cm

Strefa uzytkowania: 374 cm x 420 cm

Wymagana nawierzchnia:dowolna

Wysokos¢ swobodnego upadku30 cm

Konstrukcja urz adzenia: Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 88,9 mm i
grubaci scianki 3,6mm.Pozostate elementy rurowe wykonang stalowych 48,3 mm i
grubasci scianki 3,2mm.Zakaczenia rur zglepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachy
stalowej o grubgci 3 mm. Naketki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed gudiiiem,
tozyska zamknjte bezobstugowe. Ugdzenie wyposaone w amortyzatory gumowe tlugoe
uderzenia.

Wszystkie elementy metalowe poddane obrdbce stniovi®- $ciernej a nagpnie malowane
proszkowo podktadem cynkowym oraz fagroszkowy poliestrovg odporm na warunki
atmosferyczne i promienie UV.

Urzadzenie przykgcane do kotwy stalowej zamontowanej na state wrimstych fundamentach.
Urzadzenie zgodne z nogrPN-EN 16630:2015-06
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Wyciskanie siedgc + prasa ndna + stup ngny

Opis urzadzenia: Wyciskanie siedgc

Wzmacnia gorne partie gsni plecow, m¢snie kaiczyn gérnych oraz mnie obeczy
barkowej. Doskonale ksztaltuje g@rozes¢ tutowia.

Typ éwiczen: Sitowe

Stopien trudnosci: Srednie

PrzeznaczenieDla wzytkownikdw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Sposdbbéwiczenia: Usigdz wygodnie na siedzisku, oprzyj plecy. Chingkoma za dolg czes¢
uchwytéw. Ptynnym i zdecydowanym ruchem odepctengq siebie, nie

blokujac tokci. Powoli wr& do pozycji wygciowej,

przytrzymupc tokcie blisko klatki.

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 175 cm

Szerokd¢: 110 cm

Dlugosé: 70 cm

Strefa uzytkowania: 410 cm x 370 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku50 cm

Konstrukcja urz adzenia: Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju
114,3 mm i grubgci §cianki 3,6mm. Pozostate elementy rurowe wykonang stalowych “48,3
mm i grubdci $cianki 3,2mm. Zakaczenia rur zglepione. Stopnice i siedziska wykonane z
blachy stalowej o grudoi 3 mm. Nakgtki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed
odkrecaniem, tayska zamknijte bezobstugowe. Wszystkie elementy metalowe paeldandbce
strumieniowo-ciernej a nagpnie malowane proszkowo podktadem cynkowym orazfar
proszkowy poliestrovg odporm na warunki atmosferyczne i promienie UV.

Urzadzenie zgodne z nogPN-EN 16630:2015-06

Opis urzadzenia: prasa ngna

Wzmacnia si migsni uda, tydki, péladéw oraz dolne partie brzucha. Wzmacnia uktad
kostno-stawowy kiaczyn dolnych oraz obczy biodrowe;.

Typ éwiczen: Sitowe

Stopien trudnosci: Srednie

PrzeznaczenieDla uzytkownikdw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Sposébéwiczenia: Usigdz na siedzisku, oprzyj nogi na stopnicach. Prosbgj odpychaic si
od urzdzenia i ponownie zegnij je w kolanach. Nie blokajan.

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 175 cm

Szerokd¢: 100 cm

Dlugosé: 55 cm
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Strefa uzytkowania: 400 cm x 355 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku50 cm

Konstrukcja urz adzenia: Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 114,3 mm
i grubdici scianki 3,6mm. Pozostate elementy rurowe wykonang stalowych "48,3 mm i
grubasci scianki 3,2mm. Zakfaczenia rur zélepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachy
stalowej o grubgci 3 mm. Naketki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed gdiiem,
tozyska zamknjte bezobstugowe. Wszystkie elementy metalowe pceldandbce
strumieniowo-$ciernej a nagpnie malowane proszkowo podktadem cynkowym orazfar
proszkow poliestrova odporm na warunki atmosferyczne i promienie UV. klizenie zgodne z
normg PN-EN 16630:2015-06

Orbitrek wolnostggy

Opis urzadzenia:

Wzmacnia si migsni konczyn dolnych, brzucha oraz ¢éhie w kdzwiowym odcinku kegostupa.
Poprawia funkcjonowanie uktadugieniowo- oddechowego oraz ksztattuje koordynacjbaous.
wspomaga rownieredukcje nadmiernej tkanki thuszczowe;j.

Typ éwiczen: Aerobowe

Stopien trudnosci: fatwe

Przeznaczeniedla wytkownikow w wieku

powyzej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,

Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Liczba uzytkownikow: 1

Sposobéwiczenia:

Chwy¢ rekoma za pagcz, ustaw stopy na podestach. Wyprostuj plecy iomyk nnaprzemienne ruchy
nog w przéd i tyt.

Wymiary urz adzenia:

Wysokas¢: 135 cm

Szerokd¢: 74 cm

Dlugosé: 120 cm

Strefa uzytkowania: 374 cm x 420 cm

Wymagana nawierzchnia:dowolna

Wysokos¢ swobodnego upadku30 cm

Konstrukcja urz adzenia:

Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 88,9 mmubgsci scianki 3,6mm. Pozostate
elementy rurowe wykonane z rur stalowych 48,3 ngrubaci scianki 3,2mm. Zakfczenia rur
zaslepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachipsigj o grubgci 3 mm. Naketki kotpakowe
ocynkowane zabezpieczone przed ged&niem, tayska zamknjte bezobstugowe. Ugdzenie
wyposaone w amortyzatory gumowe tlugoe uderzenia. Wszystkie elementy metalowe poddane
obrébce strumieniowdiciernej a nagpnie malowane proszkowo podktadem cynkowym orazfar
proszkowy poliestrows odporm na warunki atmosferyczne i promienie UV. blizenie przykgcane do
kotwy stalowej zamontowanej na state w betonowyrtddmentach.

Urzadzenie zgodne z nogrPN-EN 16630:2015-06
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Narciarz wolnostogcy

Opis urzadzenia:

Kompleksoweiwiczenie wzmacniage mesnie kaiczyn dolnych, ramion, obeczy barkowej
oraz mesnie grzbietu i mgsnie brzucha. Doskonale ksztaltuje sylwethkaz pomaga utrzynia
prawidtowg postawe ciata.

Typ ¢éwiczen: Aerobowe

Stopien trudnosci: tatwe

PrzeznaczenieDla uzytkownikdw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu
Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Liczba uzytkownikow: 1

Sposbbéwiczenia: Stax stabilnie na podestach, chévyggkoma za uchwyty, wyprostuj plecy.
Wykonuj naprzemienne, ptynne ruchy nogami w przdd tyt, pomagajc sobie ¢gkami na
zmiare ciaggnac i odpychajc drzki.

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 170 cm

Szerokd¢: 110 cm

Dlugosé: 55 cm

Strefa uzytkowania: 410 cm x 355 cm

Wysokaos¢ swobodnego upadku20 cm

Wymagana nawierzchnia:dowolna

Konstrukcja urz adzenia:

Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 88,9 mmubgsci scianki 3,6mm.
Pozostate elementy rurowe wykonane z rur stalovd@B mm i grubéci scianki 3,2mm.
Zakaiczenia rur zéepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachipgt@ o grubéci 3 mm.
Nakretki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed @dhriem, tayska zamknijte
bezobstugowe. Uszlzenie wyposaone w amortyzatory gumowe tlugoe uderzenia.
Wszystkie elementy metalowe poddane obrdbce stniovi®- sciernej a nagpnie malowane
proszkowo podktadem cynkowym oraz fagroszkow poliestrovg odporm na warunki
atmosferyczne i promienie UV. Uidzenie przykgcane do kotwy stalowej zamontowanej na
state w betonowych fundamentach. &tfzenie zgodne z nogPN-EN 16630:2015-06

Rowerek wolnostaejcy

Opis urzadzenia:

Wzmacnia mgsnie karczyny dolnej, gtdwnie ud oraz gdnie tutowia, w tym rownig migsnie
brzucha. Poprawia funkcjonowanie uktadgzeniowo- oddechowego oraz ksztattuje
koordynacje ruchow Wspomaga réwnieredukcje nadmiernej tkanki ttuszczowe;j.

Typ éwiczen: Aerobowe

Stopien trudnosci: tatwe

PrzeznaczenieDla wzytkownikéw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
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Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Liczba uzytkownikow: 1

Sposébéwiczenia: usigdz na siodetku, chwyrekoma za uchwyty, Wyprostuj plecy. Wykonu;j
ruchy nog jak na rowerze.

Wymiary urz gdzenia:

Wysoka¢: 120 cm

Szerokdc¢: 60 cm

Dtugosé: 75 cm

Strefa uzytkowania: 360 cm x 375 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku20 cm

Wymagana nawierzchnia:dowolna

Konstrukcja urz adzenia:

Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 88,9 mmubgéci scianki 3,6mm.
Pozostate elementy rurowe wykonane z rur stalows8k8 mm i grubéci scianki 3,2mm.
Zakaczenia rur zéepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachipgt@j o grubéci 3 mm.
Nakretki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przedgdkriem, tayska zamknite
bezobstugowe. Wszystkie elementy metalowe poddar@oe strumieniowagiciernej a
nastpnie malowane proszkowo podktadem cynkowym orazfaroszkow poliestrovg
odporry na warunki atmosferyczne i promienie UV. bl¥zenie przykgcane do kotwy stalowe;j
zamontowanej na state w betonowych fundamentachddenie zgodne z nogPN-EN
16630:2015-06

Prasa ngna + wiosto + pylon

Opis urzadzenia: Prasa n@na

Wzmacnia s miesni uda, tydki, péladéw oraz dolne partie brzucha. Wzmacnia uktad
kostno-stawowy kaczyn dolnych oraz obczy biodrowe,;.

Typ éwiczen: Sitowe

Stopien trudnosci: Srednie

PrzeznaczenieDla wzytkownikéw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg Usadz na siedzisku, oprzyj nogi ha stopnicach.
Prostuj nogi odpycha¢ sk od uradzenia i ponownie zegnij je w kolanach. Nie blokajan.
Sposbbéwiczenia: Usigdz na siedzisku, oprzyj nogi na stopnicach. Prostgji mdpychajc sk
od urzdzenia i ponownie zegnij je w kolanach. Nie blokajan.

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 175 cm

Szerokd¢: 100 cm

Dlugosé: 55 cm

Strefa uzytkowania: 400 cm x 355 cm

Wysokaos¢ swobodnego upadku50 cm
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Konstrukcja urz adzenia:

Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 114,3 ngrubdci scianki 3,6mm.
Pozostate elementy rurowe wykonane z rur stalows88 mm i grubéci scianki 3,2mm.
Zakaaczenia rur zglepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachlpsig o grubdci 3 mm.
Nakretki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przedgdkriem, tayska zamknite
bezobstugowe. Wszystkie elementy metalowe poddar@oe strumieniowagiciernej a
nastpnie malowane proszkowo podktadem cynkowym ordzfproszkowy poliestrovy
odporry na warunki atmosferyczne i promienie UV.

Urzadzenie zgodne z nogPN-EN 16630:2015-06

Opis urzadzenia: wiosto

Wzmacnia si migsni uda, tydki, péladéw oraz dolne partie brzucha. Wzmacnia uktadrias
stawowy kaczyn dolnych oraz obczy biodrowej.

Typ éwiczen: Sitowe

Stopien trudnosci: Srednie

PrzeznaczenieDla wzytkownikdw w wieku powyej 14 lat i/lub 140 cm wzrostu,
Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Sposbbéwiczenia: Usigdz na siedzisku, oprzyj nogi na stopnicach. Prosbgj odpychaic sk
od urzdzenia i ponownie zegnij je w kolanach. Nie blokajan.

Liczba uzytkownikow: 1

Dopuszczalne obgzenie urzadzenia: 120 kg

Liczba uzytkownikow: 1

Wymiary urz gdzenia:

Wysokaé: 175 cm

Szerokdc¢: 100 cm

Dlugosé: 50 cm

Strefa uzytkowania: 400 cm x 350 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku50 cm

Wymagana nawierzchnia:dowolna

Konstrukcja urz adzenia: Konstrukcja néna wykonana z rur stalowych o przekroju 88,9 mm i
grubaci scianki 3,6mm. Pozostate elementy rurowe wykonang stalowych 48,3 mm i
grubasci scianki 3,2mm. Zakfaczenia rur zéepione. Stopnice i siedziska wykonane z blachy
stalowej o grubgci 3 mm. Naketki kotpakowe ocynkowane zabezpieczone przed gudiiiem,
tozyska zamknjte bezobstugowe. Ugdzenie wyposane w amortyzatory gumowe ttugee
uderzenia. Wszystkie elementy metalowe poddanebabrétrumieniowosciernej a nagpnie
malowane proszkowo podktadem cynkowym orazgagmwszkows poliestrows odporm na
warunki atmosferyczne i promienie UV. Wdzenie przykscane do kotwy stalowej
zamontowanej na state w betonowych fundamentach.

Urzadzenie zgodne z nogPN-EN 16630:2015-06
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Tablica informacyjna standard

Funkcja:

tablica z regulaminem placu, danymi zatzy,

producenta, telefonami alarmowymi itp.

Wymiary:

Wysokas¢: 180 cm

Szerokdé: 5 cm

Dlugosé: 50 cm

Konstrukcja urz adzenia:

Konstrukcja néna wykonana z rury stalowejscednicy 48,3 mm i grubdei scianki 3,2mm.
Blacha z informacjami gruBoi 1 mm o wymiarach 50 x 70 cm.
Wszystkie elementy metalowe poddane obrobce
strumieniowo-ciernej a nagpnie malowane proszkowo
podktadem cynkowym oraz faglproszkowy poliestrovg

odpormy na warunki atmosferyczne i promienie UV.

3.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowtany do aywania takiego spetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu nasrodowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do rob6t powinien lgyzgodny z ofert.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania robdt ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsmi do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyrodowiska i przepisy
dotyczce jego aytkowania.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowzany do aywania takichsrodkow transportu, ktdre nie spowoglu;j
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jakdé¢ wykonywanych robot.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak&d
zastosowanych materiatdw, gdzen i wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj
projektowy, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzo

5.1 Roboty ziemne — wykopy fundamentow uepzen

Wykopy pod fundamenty nalg wykona o scianach pionowych lub ze skarpamégcznie
zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-68/B-06050.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikopdw, powinny by zabezpieczone
przed uszkodzeniem, a o ich fakcie powiadomiuitaela uradzer i Zamawiajcego.
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Wykopy chrong przed zawilgoceniem.
Zasyp wykopow wykonawarstwami z rbwnoczesnym zagoszczeniem gruntu.

5.2 Fundamenty

Fundamenty prefabrykowane posadawigodnie z instrukcja producenta aotizen.

Elementy obetonowywane w gruncie zalzetonem B-15. Ugdzenia mocowa nie wczéniej
niz po osagnigciu 80% wytrzymatéci betonu. W przypadku wcgsiejszego montal urzadzen
zabezpiecz§ (unieruchomi) przed uywaniem do czasu cgjniecia przez betonzadanej
wytrzymalaci.

5.3 Montaz urzadzen

Wszystkie urzdzenia nalgy zmontowaé zgodnie z instrukcja producenta. Instrukcja mamta
zostanie przekazana Inspektorowi nadzoru (Zamaegaju) w celu umdiwienia sprawdzenia
zgodndci montau.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot i stosowanych materiatdw.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem badeaterialdw i robot ponosi
Wykonawca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopgci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore: posiagaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie zporzdzeniem MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
99/98), oraz posiadajdeklaract zgodndci lub certyfikat zgodn&i z Polskk Normy lub
aprobad techniczna oraz znajdupic w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozpadzeniu
MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridych wymaga beda odrzucone.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest sztuka dostarczonego i zamontowaneggdaenia.

8.0. ODBIOR ROBOT
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

Roboty lzda podlega nastpujacym odbiorom:

- odbiorowi robot zanikagych i ukgajgcych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&ko
wykonywanych rob6t oraz ifgi tych robo6t, ktére w dalszym procesie realizabgigry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagdlnego pospu robét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstalgi@umentow
zawieragcych komplet wynikow badai w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrojitac
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.4 Odbior ostateczny - kéacowy

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecapgo wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilgéci) oraz jakgci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona pismem
do Zamawiajcego.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego W obecriwi
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigecaj roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikow badlai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zap@na realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu i ewentualnych wyznaczonych robot
poprawkowych zaleconych przez Inspektora Nadzoru.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét @egowych lub robét uzupetniggych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wigzeniowych, komisja przerwie swoje
czynngci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
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9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci s¢ za roboty wg umowy zawartej aaizy Inwestorem a Wykonawc

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1176-6:2001

PN-EN 1176 -2:2001

PN-EN 1176 -5:2001

PN-EN 1176 -1:2001

PN-EN 1176 -5:2001/A1:2004

PN-EN 1176 -1:2001/A1:2004

PN-EN 1176 -7:2000

PN-EN 1176 -3:2001

PN-EN 1176 -6:2001/A1:2004

PN-EN 1176 -5:2001/A2:2005

PN-EN 1176 -2:2001/A1:2005

PN-EN 1176 -1:2001/A2:2005

PN-EN 1176 -3:2001/A1:2005

PN-EN 1177 :2000

PN-EN 1177:2000/A :2004

PN-88/B-06250

Wyposanie placéw zabaw. Cz.6: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badaurzadzen
kotyszcych

Wypogenie placéw zabaw. Cz.2: Dodatkowe wymagania
bezpieczestwa i metody badahustawek

Wypaosgenie placow zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badekaruzeli

Wypogenie placéw zabaw. Cz.1: Ogdlne wymagania
bezpieczestwa i metody bada

Wypasmie placow zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badekaruzeli

Wypasmie placéw zabaw. Cz1: Ogélne wymagania
bezpieczestwa i metody bada(Zmiana Al)

Wypaogenie placow zabaw. Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji

Wypogenie placéw zabaw. Cz.3: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badezjezdzalni

Wypassmie placow zabaw. Cz.6: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badaurzadzen
kotyszcych

Wypasmie placéw zabaw. Cz.5: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badekaruzeli

Wypasmie placéw zabaw. Cz. 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczgtwa i metody badehustawek

Wypasmie placéw zabaw. Cz.1: Ogdlne wymagania
bezpieczestwa i metody bada(Zmiana A2)

Wypasmie placéw zabaw. Cz.3: Dodatkowe
wymagania bezpiecigtwa i metody badazjezdzalni

Nawierzchnie placow zabaw ayaogice upadki —
Wymagania bezpieczstwa i metody bada

Nawierzchnie placéw zabawortyzugce upadki —
Wymagania bezpieczstwa i metody bada

Beton zwykty
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Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, gmy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku stosowania wymogow okitenych prawem polskim.
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