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WYKAZ SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH DLA INWESTYCJI:

Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w gminie Smykdiev miejscowéci Smykow,
Krélewiec, Krélewiec Poprzeczny, Salata, Zastawigamow, Piaski Krélewieckie.

Oznaczenie

Nr opracowania

Lp. specyfikagji Tytut specyfikacji (pliku)
1. |ST.00.00.00 Wymagania ogolne 89/CT/11-ST/00
2. |ST.01.00.00 Roboty przygotowawcze 89/CT/11-ST/01
ST.01.01.01| Wytyczenie trasy, obiektow i punktowsakaiciowych
ST.01.01.02| Rozbiérka elementéw drog i chodnikow
3. |ST.02.00.00 Roboty ziemne 89/CT/11-ST/02
ST.02.01.01| Wykonanie wykopow
4. |ST.03.00.00 Roboty montzowe sieci kanalizacyjnej 89/CT/11-ST/03
ST.03.01.01 il(sg;léz(;ﬁ}eila?rr]?witacyjna z ruragjami ttocznymi
Zasilanie elektryczne pompowngciekow:
s. [stoasoco | PLIPiSE ) PiL Ple cun plie e sgcri sriog
(etap VI)
Zasilanie elektryczne przydomowych pompownsciekow:
6. |[ST.05.00.00 PD3 (etap I); PD10 (etap Il); PD4 (etap IIl); PD2 etap IV); | 89/CT/11-ST/05

PD5, PD6, PD7, PD8, PD9 (etap VI)
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Wytyczenie trasy, obiektow i punktow wysdakmwych
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Oznaczenie kodu CPV robdt:
45100000-8: Przygotowanie terenu pod budaw

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wytyczeniem obiektéw i budowli w planieanrich punktow wysok@iowych oraz
sporadzenia geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczejwiazku z realizagj inwestycji— ,Budowa
sieci kanalizacji sanitarnej w gminie Smykéw dla mgjscowdci Smykdw, Krolewiec, Krolewiec
Poprzeczny, Salata, Zastawie, Adamow, Piaski Kroleieckie”.

Realizacja projektu przewidziana jest w &ie etapach (dla zapewnienia odpowiedniego doptywu
sciekdw do funkcjonujcej od wrzénia 2011 oczyszczalidtiekdw) obejmujcych:

- etap 1: Matyniéw (wjczenie do istn. kanalizacji), Smykéw & potnocna)

- etap 2 Krélewiec, Krolewiec Poprzeczny, Zastawie,

- etap 3: Salata,

- etap 4. Adamédw, Piaski Krolewieckie & pétnocna),

- etap5: Piaski Krélewieckie (e potudniowa),

- etap 6: Smykéw (ez¢ potudniowa) — Ostre Gorki.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnmmmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techani& dotycz zasad prowadzenia robét aganych

Zz wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie projektowanych tras

kanalizacji, obiektow zaréwno w planie jak i ichytisowania wysokéciowego, zgodnie z zatwierdzonym

projektem budowlanym.

W zakres rob6t pomiarowych wchodzi:

a) wytyczenie sytuacyjne i wysad@owe punktow gtownych osi tras i obiektéw, oraznkidw
wysokaciowych (reperéw roboczych zamnych w terenie dowkanych do reperéw patwowych),

b) uzupetnienie wytyczonych punktéw dodatkowymi tami w miak potrzeby,

c) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, oclaroch przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych obiektéw ioliych z cazstotliwoscia wskazan
w Dokumentacji Projektowej,

e) opracowanie powykonawczej dokumentaciji geodegymuzupetnieniem map zasadniczych.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtéwne trasy budowli liniowych

- punkty zalamania osi trasy,
- punkty kierunkowe,
- pocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2 Pozostate okrdenia podstawowe

- zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w Specyfikacji
Technicznej S.00.00.00 ,Wymagania ogolne”



1.5 Ogodlne wymagania dotycgce Robot

Ogdlne wymagania dotyaze Robét podano w Specyfikacji Technicznej ST.00Q0,Wymagania
o0golne”.

2. Materialy

Ogdllne wymagania dotygze materiatdw, i ich pozyskiwania i skladowania @od w Specyfikacji
Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.1 Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych tras i obiektow rigletosowad pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegok. 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramimbot ziemnych w gsiedztwie punktow wytyczenia trasy,
powinny mie srednic 0,15 + 0,20 m i diug& 1,50 +~ 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow naje stosowd paliki drewniane osrednicy 0,05 + 0,08 m
i dtugasci ok. 1,0 m. Swiadki” powinny mie diugas¢ ok. 1,0 m i przekréj prostakny.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglestosowéd materiaty zgodne z obowdujacymi
przepisami i instrukcjami.

3. Sprzet

Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00yridgania
ogolne”.

3.1 Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego i wysalamowego trasy kanalizacji stosogvaalezy nastpujacy sprzt:
- teodolity, tachometry

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki

- faty

- taémy stalowe i szpilki.

4. Transport

Ogdllne wymagania dotyaee transportu podano w Specyfikacji Technicznej0810.00 ,Wymagania
ogolne”.

5. Wykonanie robot

Ogdllne wymagania dotygze wykonania robo6t podano w Specyfikacji Techni¢gz&d.00.00.00
~Wymagania ogdlne”.

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obowdujacymi przepisami i instrukcjami.

W oparciu o dane geodezyjne zawarte w poszczegolakumentacjach Projektowych Wykonawca
dokona niezednych obliczé i pomiaroéw geodezyjnych koniecznych do szczegbgmmeytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny &ywykonywane przez osoby posiagizg@ odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimspektora Nadzoru o wszystkichetthch wykrytych
w tyczeniu punktow tras i obiektéw oraz reperowaciych. Bédy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&tone w Dokumentacji Projektowep zgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w Dokumentaciji Projektowej, to powinien ploinmowa® o tym



Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe ¥wgjace z rénic rzdnych terenu podanych
w Dokumentacji Projektowej i ednych rzeczywistych zostanwykonane na koszt Zamawaapgo.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru ozaaz za roboty dodatkowe w takim przypadku
obciazony zostanie Wykonawca.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przez Inspektcad2oru.

Punkty wierzchotkowe, naroe, punkty gtdbwne tras obiektéw liniowych i punktgsrednie musz byé¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych
punktow. Forma i wzér tych oznagzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenieystkich punktéw pomiarowych i ich oznadze
w czasie trwania robot. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Inspektorazbladzostam zniszczone
przez Wykonawe, a ich odtworzenie jest konieczne do prowadzesti@t;, to zostanodtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowejdazme dla prawidtowej realizacji robét, najelo
obowiagzkéw Wykonawcy.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wykonawca zglosi pisemnie zamiar rozpgma rob6t do wszystkich wdaicieli i uzytkownikow
uzbrojenia nad- i podziemnego z wyprzedzeniem siedimowym, ustalajc warunki wykonywania robot
w strefie tych uradzen.
Przed przysipieniem do rob6ét Wykonawca spadzi plan BIOZ oraz dokona wytyczenia robét i trwale
oznaczy je w terenie za ponaockotkow osiowych, kotkdwéwiadkow i kotkéw kravedziowych.
W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem avgdmpowan z wykopdw lub z opadow
atmosferycznych powinny byzachowane przez Wykonagco najmniej nagpujace warunki:
a). gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;
b). powierzchnia terenu powinna dwyprofilowana ze spadkiem urdawiajacym tatwy odpilyw
wody poza teren przylegajy do wykopu;
c). w razie koniecznimi wykonany zostanie gfj odprowadzajcy wod: na bezpiecznodlegtaé.

5.3 Wytyczenie trasy i punktow wysokdciowych

Podstawg wytyczenia trasy kanalizacji jest Dokumentacjaj€ktiowa i Prawna oraz niniejsza Specyfikacja
Techniczna.

Wytyczenie w terenie osi przewodu, z zaznaczenisytuowania studzienek odbyweae Sta pomos
wbitych w grunt kotkéw osiowych z gwdziem. Po wbiciu kotkéw osiowych nale wbi¢ kotki-swiatki
jednostronne lub dwustronne w celu uiwienia odtworzenia osi kanatu po rozpeci robo6t ziemnych.
Wytyczenie trasy kanatu w terenie rgmtje przez stiby geodezyjne Wykonawcy. Nale ustalt state
repery, a w przypadku niedostatecznej ickdioNykonawca wbuduje repery tymczasowe (gdrgymi
sprawdzanymi przez sthy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izebre przekae Inwestorowi.

W miejscach, gdzie me zachod#i niebezpieczistwo wypadkow, budownalezy zgodnie z zasadami
BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrédxi strony ruchu, a ha noc dodatkowo oznadémjattami.

5.4 Sprawdzanie wyznaczenia punktéw gtéwnych tras, obigdw i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne ektdbw powinny by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uwyciu drewnianych pali lub stupkédw betonowych, a z@akdowhzane do punktow
pomocniczych potmonych poza granicami robét ziemnych. Maksymalnaegidi¢ pomiedzy punktami
gtdbwnymi na odcinkach prostych nie aeoprzekracza 50 m. Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze
punkty wysokdciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy kanalizacji, a tak przy kadym obiekcie
inzynierskim i kubaturowym. Maksymalna odlegtaniedzy reperami roboczymi powinnadbgie wigksza
niz 30 m. Jako repery robocze ma wykorzysta punkty state. J brak takich punktéw, repery robocze
naley nalayé w postaci stupkéw betonowych lub ksztattownikdvalstvych, osadzonych w gruncie
w sposéb wykluczapy ich osiadanie zaakceptowany przez Inspektorazdtad Rzdne reperéw
roboczych naley okresli¢ z talky dokltadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwojra do reperéw pastwowych.



Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawieseg wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogdne;j.

5.5 Odtworzenie osi trasy i lokalizacji obiektow

Tyczenie osi trasy kanalizacji najewykona w oparciu o0 DokumentagjProjektova przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowe;.

Os trasy kanalizacji powinna By wytyczona w punktach gtéwnych i w punktach smanich
(kierunkowych) w odlegiéri zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytiasz nie rzadziej ui

co 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne osytkanalizacji, obiektow w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mze by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy

z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.6 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji patwowej i osnowy realizacyjnej nale wykona geodezyjn
inwentaryzagj powykonawca sieci uzbrojenia terenu, obiektow, studzienek nie& zmiany na map
zasadnicz uzyskupc potwierdzenie Wojewddzkiego $tddka Dokumentacji Geodezyjnej

i Kartograficzne;j.

Dokumentacja Inwentaryzacyjna Powykonawcza powispetnid wymagania Rozposzlzenia Ministra
Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dn. 02.04.2@80dprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia
terenu oraz zespotdéw uzgadniania dokumentacji ktojeej (Dz.U.2001.38.455).

5.7 Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice rofodt z odtworzeniem wysoktiowym maze by
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzajuc gednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy
geodezyjnej musi iywykonane przed przygiieniem do rob6t obtych Projektem.

6. Kontrola jako $ci robot

Ogllne zasady dotygze kontroli jakéci Rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST.0MO00
~Wymagania ogdlne”.

7. Odbidr robot

Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w Specyfikagichhicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

7.1 Sposob odbioru rob6t pomiarowych

Odbidr rob6ét pomiarowych nagtuje na podstawie szkicéw, dziennikédw pomiaréw gegghych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonaweaeaktada Inspektorowi Nadzoru.

8. Przepisy zwhzane

1. Ustawa z dn. 17.05.1989 prawo geodezyjne i geaficzne (tekst jednolity: Dz.U.2010.193.1287).
2. Aktualnie obowdqzujace zarzdzenia i instrukcje Gtéwnego Geodety Kraju
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Nazwy i kody (CPV) robdt:
45100000-8: Przygotowanie terenu pod budaw

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania szczego6towe dotyce wykonania
i odbioru robot zwizanych z rozbiork elementéw drég i chodnikdw w ramach inwestyejjBudowa
sieci kanalizacji sanitarnej w gminie Smykéw dla méjscowdci Smykdw, Krolewiec, Krolewiec
Poprzeczny, Salata, Zastawie, Adamow, Piaski Kroleieckie”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnmmmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz zasad prowadzenia robot aganych z
rozbidrky drog i chodnikdw.

W zakres robét wchodz

- rozebranie obrzg i kraweznikbéw betonowych oraz fawy betonowej,

- rozebranie nawierzchni i podbudowy,

- wywoOz gruzu z rozbieranych konstrukcji w miejszgodnione z Inwestorem,

- rozebranie chodnikow,

- rozebranie innych obiektow.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikagicihicznej $ zgodne z zamieszczonymi
w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,Wymaganigloe”.

1.5 Wymagania ogolne dotycgce robét

Ogdllne wymagania dotygze wykonania robo6t podano w Specyfikacji Techni¢gz&d.00.00.00
~Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav Specyfikaciji
Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3. Sprzet

Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00/ymagania
ogolne”.

3.1 Typ sprzetu

Typ sprztu wykonawca dostosuje do rodzaju robét rozbiorkadwyWybrany sprg powinien uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru.

4. Transport

Ogdllne wymagania dotyaeze transportu podano w Specyfikacji Technicznej0810.00 ,Wymagania
ogolne”.

Wykonawca zapewni sukcesywny odwo6z materialow izgra rozbiorki. Srodki transportowe natg
dostosowa do rodzaju przewimnych materiatow.
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5. Wykonanie robot

Ogdllne wymagania wykonania rob6t podano w Specgfik@iechnicznej ST.00.00.00 ,Wymagania
ogllne”.

5.1 Roboty rozhiérkowe

Przed przysipieniem do prac natg powiadomé pisemnie zainteresowane #hy istniepcych sieci
podziemnych oraz pozostatych zainteresowanych wyiomgch w uzgodnieniach.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéeony w Specyfikacii
Technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmujisunecie z pasa drogowego wierzchnich warstw
nawierzchni drogowych. Rozbiorka kresmikéw i taw wykonana zostanie celem przygotowareenu
pod budow kanalizacji i odbudowdrogi.

Warstwa ziemi urodzajnej na prywatnych posesjachiqua by zdjeta z przeznaczeniem doziejszego
wykorzystania. Ziemi naley zdja¢ z powierzchni przewidzianych pod ukfadanie ruggbiv, na
glebokas¢ wskazan roboczo przez Inspektora Nadzoru. Ziemiodzajm nalezy sktadowa w regularnych
pryzmach, zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami

Usunkciu podlegaj wszystkie elementy wymienione w pkt.1.3, zgodni®akumentacj Projektova,
Specyfikacy Techniczia lub wskazane przez Inspektora Nadzoru w miejsé@ree przez Inwestora.

6. Kontrola jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST.0M00,Wymagania
ogolne”.

Kontrola jakaci robot kedzie polegata na wizualnej ocenie komplétiavykonania robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwvmtz&nych do powtérnego wykorzystania.

7. Odbiér Robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagefiihicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg robGt zwihzanych z rozbidrkelementéw drog jest:
- dla nawierzchni - i(metr kwadratowy),
- dla kraweznika - m (metr).

8. Podstawa ptatndci
8.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiddiecia),

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki,

b) dla rozbiérki krawznikéw:

- odkopanie krawznikdw wraz z wygciem i oczyszczeniem,

- zerwanie taw betonowych,

- zaladunek i wywiezienie materiatdow z rozbidrkegkraveznikdw),
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki.

Powyzsze elementy mma uwzgédni¢, przy czym ostatecan podstaw platnagci naley ustali
Z Inwestorem.
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